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2020国家智能车发展论坛在杭州成功举办

2020年10月17日，2020国家智能车发展论坛在杭州国际博览中心成功举办。本次论坛采用线下+线上同步直播的形式 

举行,来自科研院所、高等院校、学术界以及工业界的150余位来宾出席了线下论坛，同时线上直播观看量高达31万余人次。

本次论坛由国家自然科学基金委员会信息科学部、中国自动化学会、中国人工智能产业发展联盟主办,旨在促进智能车 

基础理论研究、成果原始创新和高技术开发，增强我国智能车自主研发技术水平和实际应用能力，促进智能车技术产业化应 

用,推动其在能源、交通等领域的深入应用和产业转型升级。

中国工程院院士、中国自动化学会理事长、西安交通大学郑南宁教授由于行程原因未能到场，特别为大会录制了视频致 

辞。郑院士指出，智能车的研究与开发是人工智能领域的重要分支之一，研究智能车是发展和研究新一代人工智能的一个很 

好的研究与验证平台。实现完全自主无人驾驶是一个令人兴奋而又望而生畏的挑战，无人驾驶技术不仅会为人们的出行带 

来革命性的变化，同时也会极大地改变城市景观设计。尽管5G技术为无人驾驶与智能交通体系提供了无缝连接与海量数据 

快速交换的可能性，但实现完全自主无人驾驶，依然面临十分艰难的挑战，因此我们更需要在基础研究、关键技术攻关、智能 

交通环境构造、法规标准等方面，加强产学研用与政府五位一体的通力合作。

孙优贤院士在致辞中指出，当前以新一代信息技术为推动力的新一轮产业革命崭露头角，信息化正逐步演进为一场全方 

位的变革，以前所未有的深度、广度渗透入社会的每一个角落。不仅带来了人们交流方式和生活方式的变化,对每个国家的 

政治、经济、文化、社会、生态、军事等领域都产生了深刻的影响。我们正进入一个以人工智能和机器人为代表的智能技术和 

智慧社会新时代，智能汽车已经成为全球汽车产业发展的战略方向。

王成红教授在致辞中指出，工业互联网及人工智能技术的快速发展，助推了汽车制造不断朝着智能化、网联化方向纵深 

发展，智能车产业应运而生。该产业的发展逐渐改变了人们对汽车驾驶的传统理念，智能化的机器设备让车辆驾驶更加便捷 

与智能，也使无人驾驶逐渐从理想变为现实。汽车产业作为我国经济支柱产业之一，极大地影响着我国经济与社会的发展, 

而智能车技术的变革则为中国汽车产业带来了弯道超车的新机遇。

阿里达摩院自动实验室王刚主任带来了论坛的首个报告，题目为《末端物流配送:无人驾驶落地的第一步》。上海交通大 

学杨明教授带来了题为《基于环视的智能车环境感知》的报告。吉林大学高炳钊教授在线上为我们带来了题为《自动驾驶汽 

车多车通行博弈与交互》的报告。最后,西安交通大学徐林海教授作了题为《“中国智能车未来挑战赛”的回顾与展望》的报 

告。除主论坛外,2020国家智能车发展论坛在10月17日下午还分别线上直播形式，召开了智能车关键技术以及自动驾驶两 

个分论坛。10月17日下午还分别以线上直播形式召开了智能车关键技术以及自动驾驶两个分论坛。

国家智能车发展论坛自2015年开始举办，至今已走过六年的时间。论坛经过六年的洗礼与沉淀，始终坚持着自己的使 

命,以增强智能车自主研发和实际应用为己任，聚集业界精英,共商智能驾驶的发展与未来，不断推动中国智能汽车产业的发 

展，为中国智能交通行业整体创新注入活力。
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